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Разработка внеурочного мероприятия по робототехнике  

в 5 классе 

Автор: Суставов Геннадий Геннадьевич, учитель технологии – технический 

труд  МКОУ «Лебяжьевская средняя общеобразовательная школа» 

 

Тема: «Управление NXT через «Bluetooth»,. Конструирование модели 

машины. Блок «Bluetooth», установка соединения. Загрузка с компьютера» 

 

Класс: 5-6. 

 

Цель занятия:  Знакомство с программой управления блоком  NXT 

через«Bluetooth»; Сборка моделей машин. Управление движением машины 

по прямой линии и с поворотами. Включение/выключение. Установка 

соединения. Закрытие соединения. Настройка концентратора данных Блока 

«Bluetooth соединение». 

 

Задачи урока: 

Образовательные 

 отрабатывать навыки управления блоком NXT через «Bluetooth»; 

 закрепление умений сборки моделей машин и механизмов 

конструктора LEGO Mindstorms NXT-2,0. 

 отработка навыков правления движением машины по прямой линии и с 

поворотами. 

Развивающие 

 учить анализировать, 

 выделять главное,  

 логически мыслить; 

Воспитательные 

 воспитывать товарищество, дисциплинированность, ответственность,  

 добросовестность, трудолюбие. 

 

Форма проведения: открытое отчетное мероприятие по итогам первого 

полугодия, с приглашением гостей (воспитанников старшей группы детских 

садов п. Лебяжье). 

Оборудование к уроку: 

1. Кабинет технологии. 

2. Мультимедийное оборудование. 

3. Набор конструкторов LEGO Mindstorms NXT-2,0 – 6 наборов; 

4. Ресурсный набор к конструктоу LEGO Mindstorms NXT-2,0 – 6 штук;. 

5. Планшеты или смартфоны с подключением к сети Интернет – 6 штук 

(личное оборудование учащихся); 

6. WI-FI роутер для раздачи Интернет-соединения; 
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7. Вспомогательное оборудование для демонстрации возможностей 

собранных моделей легороботов (кегли, горка, поле для танцев 

роботов). 

8. Фтото, видеоборудование. 

Прилагаемые медиаматериалы: 

1. Видеофрагмент "Обзор Lego Mindstorms NXT",  

2. Видеофрагмент "Робототехника",  

3. Слайд-презентация "История возникновения Lego". 

 

Использованная литература и ресурсы сети интернет (адреса сайтов): 

1. Программа кружка по робототехнике для учащихся 5-6 классов. Автор: 

Суставов Г.Г., учитель технологии. 
2. Видеофрагмент "Обзор Lego Mindstorms NXT",  

https://www.youtube.com/watch?v=8QW0T9e95G0;  

www.nxt-mindstorm.net 

3. Видеофрагмент "Робототехника",  

https://www.youtube.com/watch?v=USRjqthQVyA 

 

 

Структура занятия (план, отражающий этапы мероприятия): 

 

№ Этап мероприятия Время 

1 Вступление. Организационный момент. 1 мин. 

2 Постановка цели и задач мероприятия. 1 мин. 

3 Основная часть 6 мин. 

4 Демонстрация моделей собранных роботов 15 мин. 

5 Сборка Lego и управление роботами - обучение 

гостей мероприятия 

15 мин. 

6 Рефлексия 5 мин. 

7. Подведение итогов мероприятия. 2 мин. 

 Итого 45 мин. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

https://www.youtube.com/watch?v=8QW0T9e95G0%20
www.nxt-mindstorm.net
https://www.youtube.com/watch?v=USRjqthQVyA
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Раскрытие содержания этапов мероприятия: 

 

1. Вступление. Организационный момент. 

Знакомство гостей - воспитанников детского сада с кабинетом 

технологии и учащимися кружка "Робототехника", руководителем кружка. 

2. Постановка цели и задач мероприятия. 

 Сегодня наше мероприятие посвящено знакомству с роботами, 

собранными из конструктора "Lego Mindstorms NXT", это новый вид 

легоконструкторов, который в настоящее время вызывает большой 

интерес во всем мире. Учащиеся кружка по робототехнике, учащиеся 

5-6 классов, продемонстрируют вам возможности данного констуктора 

в виде собранных моделей роботов, которыми они учатся управлять на 

занятиях через систему «Bluetooth» при помощи смартфонов и 

планшетов используя Интернет. 

 Затем, вы сами попробуете поработать с данным конструктором "Lego 

Mindstorms NXT", а учащиеся кружка будут вашими наставниками. 

 Мы познакомим вас с историей Lego конструировная, с историей 

возникновения робототехники и конструктора "Lego Mindstorms NXT". 

 
 

3. Основная часть. 

Показ слайд-презентации "История возникновения Lego". 

А как все начиналось. Самая известная в мире игрушка, мечта многих 

маленьких мальчиков и девочек. Конструктор LEGO появился в Дании в 

королевстве детских сказок, на родине Ганса-Христиана Андерсена великого 

писателя сказочника. 

Первый  LEGO конструктор был  сделан в 1949 году  компанией  LEGO 

group.  Главной деталью является пластмассовый  кирпичик LEGO . Наборы 

позволяют собирать модели автомобилей, самолётов, поездов, кораблей, 

зданий.  
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Демонстрация видеофрагмента "Обзор Lego Mindstorms NXT", 

https://www.youtube.com/watch?v=8QW0T9e95G0; www.nxt-mindstorm.net. 

"Что такое мир Lego роботов?" 

  
Из Lego можно собирать модели автомобилей, самолетов, кораблей, 

зданий, и, конечно, роботов. С конца прошлого века Lego выпускает 

специальный робототехнический конструктор, который сегодня стал 

лидером образовательной робототехники.  

Впервые робототехнический конструктор Lego 

Mindstorms был представлен в 1998 году. B 2006 году вышла вторая версия 

конструктора — NXT, и в начале 2013 года появился EV3. 

Сердцем конструктора является микрокомпьютер (микроконтроллер), он 

же P-brick, или Р-кирпич (от Programmable brick — программируемый 

кирпич). Стандартные детали Lego (балки, шестерни, оси, колеса) мало 

изменяются с развитием конструктора, наибольшие изменения претерпевает 

именно микрокомпьютер. 

 

4. Демонстрация моделей собранных роботов. 

 Следующей частью нашего мероприятия будет демонстрация 

собранных моделей из деталей конструктора "Lego Mindstorms NXT". 

Ребята продемонстрируют вам возможности данного конструктора в 

виде собранных моделей роботов, которыми они учатся управлять 

через систему «Bluetooth» при помощи смартфонов и планшетов 

используя Интернет. 

https://www.youtube.com/watch?v=8QW0T9e95G0%20
file:///C:/Users/Домашний%20компьютер/Desktop/Суставов%20Г.Г.%20Древесина%20–%20природный%20конструкционный%20материал/www.nxt-mindstorm.net
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Терентьев Данил, ученик 6Б класса, робот "Акробат" 

  
Артамонов Алексей, ученик 6Б класса, робот "Монстр" 

   
Новиков Владислав, ученик 6Б класса, робот "Трактор" 

   
Тимохин Ярослав, ученик 5Б класса, робот "Виртуоз" 
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Тарасов Иван, ученик 6Б класса, демонстрирует робота с различными 

видами датчиков. 

   
Бессонов Евгений, ученик 6Б класса, робот "Пугливый". 

 

Далее была продемонстрирована возможность одновременного  

управления несколькими роботами, синхронно через систему «Bluetooth». 

(Полную версию танца роботов см. в видео приложении). 

  
Танец "Вальс роботов" 

 

5. Сборка Lego и управление роботами - обучение гостей мероприятия. 
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 А сейчас, ребята, мы предлагаем вам самим попробовать себя в 

конструировании роботов – усовершенствовать роботов, 

продемонстрированных учащимися кружка по робототехнике. 

Призываем быть смелее, активнее, а ребята-кружковцы помогут вам. 

 
 

   

   
Первые шаги в Мире робототехники. 

6. Рефлексия.  

Испытание "усовершенствованных" моделей 

 

   
Первые шаги в управлении роботами. 
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7. Подведение итогов мероприятия. 

 Сегодня мы продемонстрировали вам, ребята, лишь малую часть  

возможностей конструктора "Lego Mindstorms NXT". Хотим вас 

пригласить к себе в гости в весной – гонце учебного года и показать 

новые возможности конструктора "Lego Mindstorms NXT". Одну из 

возможностей конструктора вы увидите сейчас лишь на 

видеофрагменте. 

Демонстрация видеосюжета "Робототехника", 

https://www.youtube.com/watch?v=USRjqthQVyA 

 

Спасибо за внимание!  

 

 

https://www.youtube.com/watch?v=USRjqthQVyA

